Schemat zabezpieczenia robot nr 2
Roboty krotkotrwajace, zajecie pasa ruchu
Droga o przekroju 1x2 V=50 km/h
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W przypadku zachowania minimalnej
szerokosci 5.80m nie ma koniecznosci

recznego sterowania ruchem g i
- ul, Wnll Eurapefsklel 18
mirbud

96-100 Sklernlewlce

KOBYLARMIA S.A.
ul, Zakole 1, Kobrylarnls
86-061 Brzoza

KOBYLARNIA 5.8,
W przypadku zajecia jedynie jezdni (brak T ———

zajecia chodnika lub pobocza z uwagi na jego brak) nie JEDNOSTKA PROJEKTOWA:

wprowadzac organizacji ruchu zwigzanej z ruchem pieszych TM-YIA sp. Z 0.0.
Mlaszkdw, ul, Krakowsks 461
32=058 Jwanowlce

tel.; (0=12) B61-53-91

tel.i (0-12) 661-53-50
blurad@tmda,pl




